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TA 213 A1

1 Wskazowki dotyczace bezpie-
czenstwa pracy

ARegulator z modutem przytaczeniowym moga
by¢ podtgczone zgodnie ze schematem tylko do
odpowiedniego kotta.

ARegulator moze by¢ zasilany napieciem 220 V
AC i 24 V DC i nie mozna go podigczy¢
odwrotnie.

ARegulator z modutem poditgczeniowym moze
wspotpracowac jedynie z kottem marki Junkers
wyposazonym w modut Bosch Heatronic.

APrzed montazem regulatora z modutem
przytaczeniowym nalezy odigczy¢ napiecie
zasilajace (220 V, 50 Hz).

2 Zastosowanie

Pogodowy regulator temperatury zasilania TA 213
A1 do montazu nasciennego przeznaczony jest do
ciggtej regulacji kottéw grzewczych marki Junkers
wyposazonych w modut Bosch Heatronic.
Regulator posiada dodatkowe wyjscia do
trojpunktowego sterowania pracg zaworu
mieszajagcego c€.0. i pompy obiegowej (np. w
ogrzewaniu podfogowym).

Bez modutu przylaczeniowego RAM (w
komplecie) uktad elektroniczny kotiéw
wspotpracujacy z regulatorem TA 213 A1 moze
ulec zniszczeniu.

21 Zakres dostawy (rys.1)

Zakres dostawy obejmuje pogodowy regulator TA
213 A1 z wbudowanym dwukanatowym, cyfrowym
zegarem sterujgcym EU 1D oraz czujnik
temperatury zasilania, temperatury zmieszania i
temperatury zewnetrznej podigczanych
bezposrednio do regulatora.

Ponadto w komplecie znajduje sie rowniez modut

przytgczeniowy RAM, ktory musi zostaé
zamontowany (patrz rozdz. 1).

2.2 Wyposazenie dodatkowe
Pogodowy regulator TA 213 A1 moze
wspotpracowa¢ z uktadem nadaznej regulacji

kottéw TAS 21 w celu réwnolegtego podtgczenia
kilku gazowych kottéw marki Junkers i zwiekszenia
catkowitej mocy grzewcze;.

W przewodzie zasilajgcym systemu ogrzewania
podtogowego nalezy zamontowa¢ dodatkowo
mechaniczny ogranicznik temperatury zasilania
zgodnie zdanymi producenta.

Ponadto mozliwe jest podtaczenie sitownika
zaworu mieszajacego i pompy obiegowej dla
drugiego obiegu c.o. (ogrzewanie podtogowe).
Regulator TA 213 A1 moze by¢ wyposazony w
zdalne sterowanie TW2 zamontowane na $cianie w
pomieszczeniu mieszkalnym (np. w pokoju
goscinnym) umozliwiajgce regulacje bez
podchodzenia doregulatora.

Rys.1 Zakres dostawy
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3 Dane techniczne

Wysokos¢ 98 mm

Szeroko$¢ 144 mm

Gtebokos$¢ 100 mm

Napiecie znamionowe

(regulatora) 24V DC

Napiecie znamionowe

(zaworu mieszajacego

ipomp) 220VAC

Prad znamionowy

(regulatora) 0,12A

Prad znamionowy

(wyjscia przekaznikowego) | 4 (2)A

Wyjscie regulatora ciagte,4VDC
do24VDC

Wyjscie przekaznikowe 2/3 punktowe

pompa/zawdr mieszajacy 220VAC

Zakres regulacji temperatu-

ry zasilania +10...+88°C

Zakres pomiarowy czujnika

temperatury zewnetrznej -20...+30°C

Dopuszcz. temp. otoczenia

-regulator 0...+40°C

- czujnik temp. zewnetrznej | -30...+50°C

- czujnik temp. zasilania 0...+100°C

- zawor mieszajacy 0...+100°C

Klasa ochrony/

klasa kontroli 1111

Stopien ochrony IP 20

Typ zegara sterujgcego EU1D

3.1 Wartosci pomiarowe czujnika

temperatury zewnetrznej

°C Qe °C Qe
-20 2392 4 984
-16 2088 8 842
-12 1811 12 720
-8 1562 16 616
-4 1342 20 528
0 1149 24 454

3.2 Wartosci pomiarowe czujnika
temperatury zasilania/zmieszania

°C Q yee °C Q yepe
20 14772 56 3723
26 11500 62 3032
32 9043 68 2488
38 7174 74 2053
44 5730 80 1704
50 4608 86 1421

TA 213 A1

4 Montaz
Przed montazem regulatora nalezy odtaczy¢
napiecie (220 V, 50 Hz) od kotta grzewczego.

Wskazowka: Bez modutu przytaczeniowego
RAM (w komplecie) uktad elektroniczny kottow
wspétpracujacy z regulatorem TA 213 A1 moze
ulec zniszczeniu.



TA 213 A1

Montaz modutu przylaczeniowego

RAM

4.1

Rys. 2 Zaslepke (1) pociagna¢ do dotu i wyjac.

Rys. 3 Srube (2) odkreci¢ i wyjaé ostone (3).




TA 213 A1

Rys. 4 Zaslepke (4) pociagna¢ do dotu i wyjac.

Rys. 5 Wsung¢ od dotu modut RAM (5) w prowadnice i przesung¢ do oporu w gore.
Zatozy¢ ponownie zaslepke (6).
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\

Rys. 6 Wtyczke (7) modutu RAM wtozy¢ w odpowiednie gniazdo (modut ST 9 TA).

4.2 Montaz podstawkiregulatora

q

Rys. 7 Zdja¢ ptytke ochronng (q).Odkreci¢ dwie Sruby (p) i zdja¢ podstawke (n) z regulatora (o).
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Rys. 8 Podstawke (n) przymocowaé dwiema
Srubami i kotkami do $ciany zwracajac
uwage na oznaczenie ,OBEN” (géra).

4.3 Montaz czujnika temperatury

zasilania lub zmieszania (VF i MF)

Rys. 9 Czujnik przylgowy mozna zamontowac
wzdtuz lub w poprzek rury. Schemat

instalacji (rys. 13) przedstawia prawidtowe

miejsce montazu czujnikow.

TA 213 A1

W zaleznosci od sposobu montazu czujnika
tasme dociskowa (VF,) przeciggna¢ przez lub
nad wspornikiem (VF,) i zatozy¢ na rurze (VF ).
W miejscu miedzy czujnikiem a rurg natozy¢
troche pasty przewodzacej ciepto.

Docisng¢ tasme (VF,).

Zaizolowa¢ miejsce montazu czujnika wraz z
rura.

44 Montaz czujnika temperatury

zewnetrznej (AF)

Czujnik temperatury zewnetrznej AF przeznaczony
jest do montazu natynkowego na $cianie
zewnetrzne;j.

Nalezy przy tym uwzglednic nastepujace czynniki:

pétnocno-wschodnia lub pétnocno-zachodnia
$ciana budynku

min. 2 m nad poziomem gruntu

na czujnik nie powinny oddziatywa¢ okna,
drzwi, wyciagi wentylacyjne lub promienie
stoneczneitp.

czujnik temperatury zewnetrznej nie powinien
by¢ montowany we wnekach, bezposrednio
pod rynng dachowa lub balkonem

czujnik temperatury zewnetrznej mozna
zamontowac po tej samej stronie budynku, co
wszystkie pomieszczenia mieszkalne

Wskazowki:

w wypadku montazu czujnika temperatury
zewnetrznej na $cianie wschodniej nalezy
zwraca¢ uwage, aby na czujnik nie padaty
promienie porannego stonca (np. w cieniu
sgsiedniego budynku lub balkonu)
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Y = powierzchnia zamieszkana nadzorowana przez czujnik

Rys. 10

Powéd: Poranne stofice wptywa niekorzystnie na
ogrzewanie budynku po nocnym obnizeniu
temperatury.

e jezelipomieszczenia mieszkalne znajduja sie z
dwodch  sasiednich  stron budynku, czujnik
temperatury zewnetrznej nalezy umiesci¢ po
stronie, po ktérej panujg gorsze warunki
klimatyczne

czujnik temperatury zewnetrznej najlepiej
zamontowa¢ w potowie (pionowo) wysokosci
ogrzewanej powierzchni (H/2 narys. 10)



Rys. 11

Przed montazem czujnika nalezy zdjg¢ ostone
(AF,), a nastepnie za pomocg dwoch $rub (AF )
przymocowa¢ obudowe czujnika (AF,) do $ciany
zewnetrznej.

4.5 Montazregulatora
Zatozyc regulator (0) na podstawke (n) i przykrecic
dwiema srubami (p) (rys. 7).

4.6 Montaz wyposazenia dodatkowego
Zdalne sterowanie TW2, uktad regulacji nadaznej
TAS 21, sitownik zaworu mieszajgcego (M1) i
zawor mieszajacy, ogranicznik temperatury
bezpieczenstwa (B,) (mechaniczny) i pompe
obiegowg (P,) nalezy zamontowa¢ zgodnie z
odpowiednimi przepisami montazowymi.

5 Podlaczenia elektryczne
Nalezy stosowaé¢ kable o nastepujgcych
przekrojach:
e kabel do potgczenia czujnika temperatury
zewnetrznej doregulatora TA213 A1:
dtugos¢ do 20 m 0,75do 1,5 mm’
dtugos¢ do 30 m 1,00 do 1,5 mm?
dtugos¢ powyzej 30 m 1,5 mm?
e kabel do podigczenia zdalnego sterowania do
regulatora TA213 A1:1,5 mm’

Do podtaczenia czujnika temperatury zewnetrznej i
zdalnego sterowania nalezy zastosowac kabel
elektryczny typu H 05 VV przy uwzglednieniu
obowigzujacych przepisow.

Wszystkie przewody 24 V (prad pomiarowy) nalezy
uktadaé w pewnej odlegtosci od przewodow

TA 213 A1

wysokonapieciowych (220 V lub 400 V), aby
zapobiec oddziatywaniom pola elektro-
magnetycznego (minimalny odstep 100 mm).

Jezeli moze wystgpi¢ oddziatywanie pola
elektromagnetycznego, np. kabli energetycznych,
stacji transformatorowych, radioodbiornikéw i tele-
wizoréw, amatorskich stacji radiotelegraficznych,
kuchenek mikrofalowych itp., przewody
przewodzace sygnaly pomiarowe powinny byc¢
ekranowane.

Nalezy stosowac sie do schematu elektrycznego
(rys.12).
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Rys. 13 Schemat instalacji



TA 213 A1

Rysunek 13 przedstawia schematycznie sposob
podtaczeniaregulatora TA213 A1.

Legendadorys.12i13:

P, pompa obiegowa/pompa tadujgca
zasobnik c.o. (1. obieg c.0.)

P, pompa obiegowa (2. obieg c.0.)

SF czujnik temperatury w zasobniku

B, mechaniczny ogranicznik temperatury

zasilania (tylko w ogrzewaniu
podtogowym) - osprzet dodatkowy
X wymiennik ciepta lub zwrotnica
hydrauliczna
AF czujnik temperatury zewnetrznej
VF czujnik temperatury zasilania
MF  czujnik temperatury zmieszania
M1 sitownik zaworu mieszajacego
A puszka rozgatezna
zdalne sterowanie
WS  zasobnik c.w.u.
RK klapa zwrotna

E zawor odpowietrzajgcy
AG naczynie wzbiorcze
S zawor bezpieczenstwa

HK, 1. obieg c.o. (np. ogrzewanie grzejnikowe)
HK, 2. obieg c.o. (np. ogrzewanie podtogowe)

5.1 Podlaczenie elektryczne regulatora
Przewody przeprowadzi¢ przez koncéwke (s) i
podtaczy¢ do podstawki (rys. 8).

Zabezpieczy¢ przewody przed wyrwaniem za
pomoca zaciskow kablowych (s) (rys. 8).

Przewody podtaczy¢ zgodnie ze schem. (rys. 12).
Pozostate otwory zaslepi¢ koncowkami (s) (rys. 8).

5.2 Podlaczenie elektryczne czujnika
temperatury zasilania (VF) i czujnika
temperatury zmieszania (MF)

e kabel czujnika temperatury zasilania (VF)
podiaczy¢ do zaciskéw 8 i 9 znajdujacych sie w
podstawce regulatora i zabezpieczy¢ zgodnie z
opisem powyzej

e kabel czujnika temperatury zmieszania (MF)
podiaczy¢ do zaciskow 9 i 10 znajdujacych sie
w podstawce regulatora i zabezpieczy¢
zgodnie z opisem powyzej

5.3 Podiaczenie elektryczne czujnika
temperatury zewnetrznej (AF)

e zdjg¢ ostone (AF.) czujnika temperatury
zewnetrznej (rys. 11)

e przeciagnac¢ kabel przez zacisk kablowy (AF,) i
podiaczy¢ do obu zaciskow (AF,)

e dokreci¢ zacisk kablowy (AF,), co zabezpieczy
kabel przed wyrwaniem i zamoczeniem

e podiaczy¢ czujnik temperatury zewnetrznej
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e kabel podtgczy¢ do zaciskow 6 i 4 znajdujacych
sie w podstawce regulatora i zabezpieczy¢
zgodnie z opisem powyzej

5.4 Podlaczenie elektryczne wyposaze-

nia dodatkowego

e zdalne sterowanie TW 2 podiaczy¢ zgodnie ze
schematemnarys. 12

e sitownik zaworu mieszajacego (M1) podtaczyé
zgodnie ze schematem narys. 12

W przypadku niewtasciwego kierunku obrotu

silnika przewody nalezy podtaczy¢ odwrotnie do

zaciskow 17 i 18 znajdujacych sie w podstawce
regulatora.

e mechaniczny ogranicznik temperatury
zasilania (B,) i pompe obiegowg (P,) nalezy
podtaczy¢ do puszki rozgateznej (A) zgodnie
ze schematem (rys. 12)

Pozostate kable podtaczy¢ do puszki (A) i do

podstawki regulatora zgodnie ze schematem na

rys.12.

6 Obstugaregulatora

S
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-

Rys. 14

Regulator TA 213 A1 wyposazony jest w wiele
elementow obstugi, z ktérych niektore
wykorzystywane sg jedynie do instalacji i
uruchomienia.

Dlatego te elementy obstugi, ktore stuza do
wyregulowania instalacji grzewczej zabezpieczone
sgostong (rys. 14).

Elementy widoczne pod przezroczystq pokrywg
nalezg do tzw. ,1. poziomu obstugi” lub ,poziomu
uzytkownika”. Pozostate elementy obstugi tworzg
»2. poziom obstugi” lub ,poziom serwisowy”.

W tym rozdziale opisane zostaty elementy
nalezagce do poziomu uzytkownika. Elementy



,poziomu serwisowego” opisane zostaty w
rozdziale 7.
) .
i 6.1Przetacznik trybu pracy (a)
S0 Za pomocy tego przetacznika mozna
wybrac rézne tryby pracy:

igé ochrona przeciwmrozowa

Przy temperaturze zewnetrznej powyzej +4°C
kociot i pompy obiegowe P, i P, zostajg wytgczone.
Zawér mieszajacy (M1) zamyka sie. Przy
temperaturze zewnetrznej ponizej +3°C pompy
obiegowe P, i P, zostajg zataczone, a temperatura
w kotle utrzymywana jest na poziomie wartosci
minimalnej (przycisk j, rys. 27). Zawoér mieszajacy
reguluje temperature do wartosci +10°C.

Aby zadziatata funkcja ochrony przeciwmrozowej,
regulator temperatury zasilania kotta musi by¢
ustawiony przynajmniej w potozeniu 1. W
przeciwnym wypadku pompa obiegowa UP,
pozostanie wylaczona takze przy temperaturze
zewnetrznej ponizej +3°C.

& Wskazéwka: Taki tryb pracy nalezy wybraé
latem lub podczas ferii, gdy temperatura w
pomieszczeniu moze znacznie sig obnizy¢.
Nastawiony na zegarze sterujgcym normalny tryb
pracy nie dziata. Po zaplanowanym czasie prze-
taczy¢ z powrotem na automatyczny tryb pracy O.
(Uwaga: narosliny pokojowe i zwierzeta domowe).

( ciggta pracaobnizona

Temperatura zasilania 1. obiegu c.o. obnizana jest
stale o warto$¢ nastawiong za pomoca pokretta (c).
W tym trybie pracy pracujg pompy obiegowe, a
zawor mieszajacy reguluje temperature do
wartosci temperatury zasilania 2. obiegu c.o.
Wskazowki dotyczace nastawy pracy obnizonej
znajduja sie dla obiegu 1 w rozdz. 6.3 i dla obiegu 2
wrozdz.7.9.1.

%~ Wskazoéwka: Taki tryb pracy nalezy wybraé na
czas ferii, gdy temperatura w pomieszczeniu nie
powinna zbyt mocno sie obnizy¢.

Zadany na zegarze sterujagcym tryb pracy
normalnej nie dziata. Po zaplanowanym czasie
%zelaczyé z powrotem na automatyczny tryb pracy

Podczas pracy obnizonej instalacja c.o.
temperatura zostaje obnizona przy kazdej
temperaturze zewnetrznej (patrz rozdz. 7.3),
pompy i zawor mieszajgcy pracuja.

TA 213 A1

Ib:ﬁ?é automatyczne przetaczanie praca
normalna/ochrona przeciwmrozowa
Automatyczne przetaczanie na prace normalng pes
lub ochrone przeciwmrozowg zgodnie z
programem nastawionym na zegarze sterujacym.
Podczas pracy w trybie ochrony przeciwmrozowe;j
(np. noca) przy temperaturze zewnetrznej powyzej
3°C palniki i pompy UP sg wytaczone, a zawor
mieszajacy zamkniety.

& Wskazowka: Oszczedny tryb pracy nalezy
wybra¢ przy dobrej izolacji cieplnej budynku
zapobiegajacej szybkiemu wychtodzeniu.

I#( automatyczne przetagczanie praca
normalnal/pracaobnizona

Automatyczne przetgczanie na prace normalng bes
lub obnizong  zgodnie z programem nastawionym
na programatorze.

Wskazoéwki dotyczace nastawy pracy obnizonej
znajduja sie dla obiegu 1 w rozdz. 6.3 i dla obiegu 2
wrozdz.7.9.1.

&~ Wskazoéwka: Ten tryb pracy nalezy wybrag przy
stabej izolacji cieplnej budynku, co wymaga
zataczenia trybu pracy obnizonej (np. nocg), aby
zapobiec nadmiernemu wychtodzeniu
pomieszczen.

Podczas pracy w trybie obnizonym instalacja c.o. i
pompy sg zatgczone przy kazdej temperaturze
zewnetrznej (patrzrozdz. 7.3).

IjI ciagta pracanormalna
Temperatura zasilania nie ulega obnizeniu.

& Wskazowka: Taki tryb pracy nalezy wybraé
wtedy, gdy uzytkownik pdzniej idzie spac (np. po
przyjeciu). Zadany na zegarze sterujgcym tryb
pracy zredukowanej nie dziata. Po zaplanowanym
czasie przetgczy¢ z powrotem na automatyczny
tryb pracy O©.

& sterowanie reczne

W tym trybie pracy pogodowa regulacja
ogrzewania jest wytgczona. Regulacja temperatury
zasilania odbywa sie dla 1. obiegu c.0. za pomocg
termostatu kotta, pracujg pompy, a dla 2. obiegu
€.0. za pomocg zaworu mieszajgcego do wartosci
zadanej przy temperaturze zewnetrznej-20°C.

& Wskazoéwka: Ten tryb pracy nalezy wybraé tylko
w wypadku awarii lub na czas pomiaru emis;ji
zanieczyszczen dokonywanego przez kominiarza.

13



TA 213 A1

) 30% 6.2
10 40
50

Punkt poczatkowy krzywej grzania stanowi
temperatura zasilania w °C przy temperaturze
zewnetrznej +20°C.

Zakres nastawy wynosiod 10 do 60°C.

Nastawa punktu poczatkowego dla 2. obiegu c.o.
patrzrozdz.7.8.

Nastawa punktu
poczatkowego krzywej
grzania (b) (1. obieg c.0.)

°C
] 100 ‘ ‘ —
S W2, 0L Z
'g 80} * s /
ko] 70 40 //4
: 60 50 ,//
5 80 ~
®
S 40
2 30l 2
£ by~
L 20

10

+20 +10 0 -0 -20°C
temperatura zewnetrzna
Rys. 15

Punkt poczatkowy krzywej grzania przedstawionej
na rys. 15 wynosi 25°C. Takg wartos¢ nalezy
traktowac jako nastawe podstawowa.

Zmiana tej wartosci powoduje réwnolegte
przesunigcie krzywej grzania w dét lub w gore (linie
przerywane).

&~ Wskazéwka: Najpierw nalezy wybraé nizsza
warto$¢ nastawy (np. 20), o ile pozwalajg na to
parametry instalacji (np. instalacja
niskotemperaturowa).

Jezelitemperatura w pomieszczeniu jest zbyt niska
mimo catkowicie otwartych zaworow
termostatycznych, nalezy wybrac¢ wyzszg wartosé
nastawy (np. 30).

=z 6.3 Obnizenie temperatury w
@ godzinach nocnych (c) (1.

obiegc.o.)
Funkcja obnizenia temperatury zasilania dla 1.
obiegu c.o. okresla, o ile K (°C) nalezy przesung¢ w
dot krzywa grzania w zakresie od -40 do 0°C (linie
przerywane narys. 16).
Obnizenie temperatury zasilania dla 2. obiegu c.o.
patrzrozdz.7.9.1.

14
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temperatura zewnetrzna

Rys. 16

& Wskazéwka: Nalezy nastawié takg warto$é,
ktora gwarantuje wymagane obnizenie
temperatury w pomieszczeniu.

Obnizenie temperatury zasilania o 5 K (°C)
powoduje obnizenie temperatury w pomieszczeniu
ook.1K(°C).

6.4 Nastawazegarasterujacego
Regulator TA 213 A1 wyposazony jest w
dwukanatowy cyfrowy zegar sterujgcy.

Przy odpowiednio wybranym trybie pracy (@)
nastepuje automatyczne przetaczenie pracy
normailnej X na funkcje ochrony przeciwmrozowe;j
sk lub prace obnizong C.

Kanat 1 steruje pierwszym obiegiem c.o.
(najczesciej ogrzewanie grzejnikowe), a kanat 2
drugim obiegiem c.o. (najczesciej ogrzewanie
podtogowe).

Program podstawowy (nastawa fabryczna)
poczatek normalnego trybu pracy nastawiony jest
fabrycznie na godz. 6.00, a obnizonego trybu
pracy na godz. 22.00. Fabryczna nastawa
podstawowa jest taka sama dla kazdego dnia
tygodnia i dwoch okreséw zatgczania na kazdym
kanale.
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Rys. 17

Przycisk resetujacy (przycisk CL)

Po przycisnieciu przycisku CL (rg) program
podstawowy jest stale aktywny. Przycisniecie tego
przycisku spowoduje wykasowanie kazdego
programu roznigcego sie od programu
podstawowego i powr6t programu nastawy na
godzine 0.00 w poniedziatek.

Przycisk CL mozna wykorzystac tylko w przypadku
kompletnego nowego oprogramowania dla zegara
sterujacego.

Dla unikniecia przypadkowego uruchomienia,
przycisk jest nieco wcisniety.

Legendadorys. 17:

ra wskaznik dnia tygodnia

rb  wskaznik czasu zegarowego

rc wskaznik zaawansowania programu

rd przyciski do nastawy normalnego trybu pracy
re przyciski do nastawy obnizonego trybu pracy
rf  nastawnik dnia tygodnia i czasu zegarowego
rg przycisk resetujgcy

rh  przycisk do nastawy czasu zegarowego

ri  przycisk do nastawy dnia tygodnia

6.4.1 Programowanie

Na zegarze sterujgcym mozna zadac¢ nastepujace

funkcje:

e aktualny dzien tygodnia

e aktualny czas zegarowy

e program tygodniowy wspdlny dla wszystkich
dnitygodnia

e indywidualny program dobowy dla kazdego
dnia tygodnia (w razie potrzeby)

Kolejno$¢ czynnosci wykonywanych podczas

programowania jest $cisle okreslona. Po

ustawieniu czasu zegarowego nie mozna juz np.

zmieni¢ aktualnego dnia tygodnia.

Czas zegarowy mozna jednak zmieni¢ zawsze (np.

czas letni/zimowy).

TA 213 A1

6.4.2 Poczatek programowania

Podczas pierwszego programowania przycisngc
cienkim przedmiotem przycisk CL (rg). Wszystkie
zapisane w pamigci regulatora czasy zostang
wykasowane (czas zegarowy powréci do godz.
0.00, a czasy zatgczania do wartosci fabrycznych
6.00 lub 22.00). Czas zegarowy i dzien tygodnia
powréci do nastawy na godzing 0.00 w
poniedziatek.

2.3.4.5.6.7.
A A A A

Rys. 18

Wszystkie strzatki oznaczajace dni tygodnia
zaczng pulsowa¢ na zmiane z przecinkiem
oddzielajacym jednosci od czesci dziesietnych.

6.4.3 Nastawa dniatygodnia

Przycisna¢ przycisk (ri) i jednoczes$nie przesunaé
pokrettem (rf) znacznik na aktualny dzien
tygodnia. Cyfra 1 oznacza poniedziatek, 2 = wtorek,
3=$rodaitd.

Zwolni¢ przycisk (ri).

1. 2. 3. 4. 5. 6. 7.

Rys. 19

Na wyswietlaczu pojawi sie aktualny dzien tygodnia
i zacznie pulsowa¢ symbol czasu 0.00 na zmianeg z
przecinkiem oddzielajagcym jednosci od czesci
dziesietnych.

15
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6.4.4 Nastawaczasuzegarowego

Przycisng¢ przycisk €] (rh) i jednoczesnie ustawi¢
za pomoca pokretta (rf) aktualny czas zegarowy.
Zwolni¢ przycisk (rh).

1. 2. 3. 4. 5. 6. 7.
A A A A A A A
1120
L o)
1=l 1=l 151 151

Rys. 20

Na wyswietlaczu pojawig sie wszystkie dni
tygodnia i czas zegarowy (np. 17.28) i zacznie
pulsowac¢ przecinek oddzielajacy jednosci od
czescidziesietnych.

Czas zegarowy mozna zmieni¢ wykonujac opisane
czynnosci (np. czas letni/zimowy).

6.4.5 Programowanie cyklizataczania

Aby utatwi¢ programowanie, w pierwszej kolejnosci
proponujemy ustawi¢ te same parametry pracy
normalnej i obnizonej dla wszystkich dni tygodnia
(program tygodniowy). W drugiej kolejnosci dla
poszczegolnych dni mozna zmieni¢ czasy
zatgczania odpowiednio do potrzeb (np. dla soboty,
niedzieliitd.).

praca normalna —»| @ .‘_‘_‘_‘
praca obnizona — [ .‘_‘_‘_‘

cykl zatgczania — | M

obieg c.o. —*

Rys. 21

Cykle zatgczania ogrzewania dla 1. obiegu c.o. (I i
II) oraz 2. obiegu c.o. (lll'i llll) nastawiane sg w ten
sam sposob. Dla kazdego cyklu przyporzadkowany
jest osobny przycisk zataczajacy prace normalng i
obnizong. Najkrotszy czas miedzy zatgczeniem
pracy normalnej i obnizonej wynosi 10 minut.
Nastawione czasy zataczania mozna wpisa¢ do
tabeliwrozdz. 10.
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6.4.6 Programtygodniowy

Program tygodniowy nalezy zada¢ przed
programami dobowymi. Na wyswietlaczu muszg
sie pojawi¢ wszystkie dnitygodnia (rys. 20).

Przyktad dwoch cykli zalaczania

1.obiegc.o.:
°c| cykl cykl cykl
zatacza- zatgczania | zatgczania |l
nia ll

C | % C] %
N S

6 12 18 24

Rys. 22

Programowanie pierwszego cyklu zataczania:
Praca normalna: Przycisng¢ przycisk (rd). Na
wyswietlaczu pojawi sie zaprogramowany
fabrycznie czas 6.00.

Rys. 23

Za pomoca pokretta (rf) nalezy ustawi¢ wymagany
czas zatgczania, nastepnie zwolni¢ przycisk (rd).
Praca obnizona: Przycisng¢ przycisk (re). Na
wyswietlaczu pojawi sie zaprogramowany
fabrycznie czas 22.00.
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1.2.3.4.5.6. 7.
A A A A A A

20N
CCu
I=1 1=l I5]

M
[
H]

1. 2. 3.4.5.6.7.
A A A A A A

(INININY

Rys. 24

Za pomoca pokretta (rf) nalezy ustawi¢ wymagany
czas zatgczania, nastepnie zwolnic przycisk (re).

Programowanie dalszych cykli zataczania
nastgpuje odpowiednio za pomocag przyciskow (rd)
i(re).

Podczas programowania nalezy pamietac, aby
poszczegdlne cykle zatgczania sie nie pokrywaty.
Brak mozliwosci zmiany czaséw oznacza
osiggniecie punktu zataczania. W razie potrzeby
przesuna¢ lub wykasowac dany punkt zataczania.

Nieaktualne cykle zatgczania nalezy
wykasowac (patrz rozdz. 6.4.8)!

W celu zakonczenia programowania nalezy
przycisnaé przycisk (ri). Za pomocg pokretta (rf)
przesunaé znacznik A na aktualny dzier tygodnia.

6.4.7 Programdobowy

Zmiana cyklu zataczania:

Za pomoca przycisku (ri) i pokretta (rf) przesung¢
znacznik A na zmieniany dzien tygodnia (np. 7 =
niedziela).

Praca normalna: Przycisna¢ przycisk (rd) i za
pomoca pokretta (rf) nastawi¢ wymagany czas
zatgczania.

Praca obnizona: Przycisng¢ przycisk (re) i za
pomoca pokretta (rf) nastawi¢ wymagany czas
zatgczania.

Nieaktualne cykle zataczania nalezy
wykasowac (patrzrozdz. 6.4.8)!

6.4.8 Kasowanie cyklizalagczania

W celu wykasowania cyklu zatgczania przycisngé
przycisk (rd) przekrecajac jednoczesnie pokretto
(rf) w lewo i ustawi¢ na wyswietlaczu cztery kreski.
Czynnos$¢ nalezy powtdrzy¢ postugujac sie
przyciskiem (re) (rys. 25).

6.4.9 Objasnienia symboli nawyswietlaczu
Kazdy zaprogramowany cykl zatgczania
przedstawiony jest na wyswietlaczu za pomocag

Rys. 25

dwoch pionowych kresek. Lewa kreska (strzatka do
gory) oznacza poczatek pracy normalnej, prawa
kreska (strzatka do dotu) poczatek pracy obnizone;j.
Realizowany w danym momencie cykl zataczania
symbolizuje pozioma kreska. Na wyswietlaczu nie
pojawiaja sie wykasowane cykle zatgczania.

Przyktad:

wyswietlane
programy

~“l:l=l Il H

I e Y B |
| I n 1
L | L |

obieg c.0o.—» 1 2

cykle zataczania—»

Rys. 26

I funkcja zakonczona

Il funkcja aktywna

Pierwszy obieg c.o. (kanat 1) pracuje w trybie
normalnym.

Il funkcja nieaktywna

Il funkcja nie zaprogramowana

Drugi obieg c.o. (kanat 2) pracuje w trybie
obnizonym/ochrona przeciwmrozowa.

6.4.10 Powrot do aktualnej daty i czasu

Aby po nastawie programu dobowego na
wyswietlaczu znowu pojawit sie aktualny dzien
tygodnia, nalezy krétko przycisna¢ przycisk (rh)
(jesli w ciggu 1 minuty nie wprowadzimy zadnych
danych, wskaznik automatycznie przeskoczy na
aktualny dzien tygodnia).

Jesli nie przeprowadzano programowania
dobowego, nalezy przycisng¢ przycisk (ri) i
pokrettem (rf) przesung¢ znacznik na aktualny
dzien tygodnia.

Uwaga: Po zakonczeniu tej czynnosci nie ma
mozliwosci programowania tygodniowego.
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6.4.11 Odczytzadanych parametréow

Zapisany w pamieci program moze by¢ odczytany
w kazdej chwili.

Poczatek normalnego i obnizonego trybu pracy dla
dowolnego dnia tygodnia mozna odczytaé
nastepujgco:

Przycisna¢ przycisk (ri) i za pomoca pokretta (rf)
ustawi¢ znacznik A na wybranym dniu tygodnia.
Nastepnie zwolni¢ przycisk (ri), zacznie pulsowacé
symbol wybranego dnia tygodnia. W celu odczytu
zadanego czasu nalezy przycisng¢ odpowiednio
przycisk (rd) lub (re).

Aby zakonczy¢ odczyt, nalezy przycisng¢ przycisk
(rh). Na wyswietlaczu pojawi sie ponownie
aktualny dzien tygodnia.

6.4.12 Zmiana czasu letni/zimowy

Przycisnag¢ przycisk (rh) i za pomoca pokretta (rf)
ustawi¢ doktadny czas. Nastepnie zwolni¢ przycisk
(rh). Czasy zataczania ogrzewania pozostajg bez
zmian.

6.4.13 Podtrzymanie pamiegci

Po uptywie przynajmniej 3 dni od uruchomienia
regulatora programator posiada mozliwo$¢
podtrzymania pamieci przez ok. 16 godzin. Przy
zaniku napiecia zasilajgcego symbole na
wyswietlaczu gasna. Jezeli napiecie zostanie
doprowadzone do regulatora przed uptywem
podanego czasu, wszystkie parametry i
zaprogramowane czasy sg ponownie dostepne.
Nalezy zwraca¢ uwage, aby zanik napiecia
zasilajacego nie trwat dtuzej niz 16 godzin.

Roztadowanie baterii skraca trwatos$¢ uzytkowa
zegara!

Ogrzewanie nalezy wytacza¢ tylko w celach
serwisowych. Jezeli ogrzewanie ma by¢ wytgczone
np. latem, przetacznik trybu pracy (a) regulatora
TA 213 A1 wystarczy ustawi¢ w potozeniu k.

6.5 Praca regulatora ze zdalnym
sterowaniem TW 2 (wyposazenie
dodatkowe)

Zdalne sterowanie TW 2 dziata tylko wtedy, gdy

przetacznik trybu pracy (a) ustawiony jest w

potozeniu O. W takim przypadku zadany tryb pracy

mozna nastawi¢ za pomocg zdalnego sterowania.

Jezeli w zdalnym sterowaniu ustawiona jest praca

zmienna (@), decydujace znaczenie ma tryb pracy

normalny i obnizony (przetacznik w potozeniu %<C),
lub tryb pracy normalny i funkcja ochrony

przeciwmrozowej (przetacznik w potozeniu Ii?%?)

ustawiony na przetaczniku trybu pracy regulatora

TA213A1.

Poczatkowy punkt zatgczania pracy normalnej i
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obnizonej nastawi¢ zgodnie z opisem w rozdz. 6.2
lub6.3.

Jezeli przetacznik trybu pracy w programatorze
TW 2 znajduje sie w potozeniu {, urzadzenie
reguluje temperature zasilania c.o. obnizong o
stalg wartos¢ 25 K (°C). Wartos¢ ustawiona na
pokretle (c) regulatora TA 231 A1 pozostaje bez
funkciji.

&~ Wskazoéwka: Jezeli obnizenie temperatury o 25
K (°C) podczas dtuzszej nieobecnosci miatoby byé
za niskie lub za wysokie, przetgcznik trybu pracy
(a) regulatora TA 213 A1 mozna ustawié
tymczasowo w potozeniu Ciza pomoca pokretta (c)
ustawi¢ dowolng warto$¢ obnizenia temperatury
zasilaniac.o.

Szczegotowy opis dziatania znajduje sie w
instrukcji obstugi zdalnego sterowania TW 2.

7 Nastawa regulatora podczas
pierwszego uruchomienia

(informacje dla serwisanta)
Przed pierwszym uruchomieniem instalacji
ogrzewania nalezy uwzgledni¢ wszystkie
parametry budynku.
Odpowiednich nastaw powinien dokona¢
serwisant.
Przy ponownym uruchomieniu urzadzenia nalezy
w razie potrzeby sprawdzi¢ warto$ci wszystkich
nastaw.
Starannie wykonana nastawa gwarantuje
ekonomiczne ogrzewanie.

W celu wyregulowania instalacji ogrzewania nalezy
zdjac ostone (q), aby udostepni¢ elementy obstugi
dla,,poziomu serwisowego” (rys. 7).

Mozliwa jest zmiana nastepujacych parametréw:

e ograniczenie temperatury maksymainej (d)

e nachylenie krzywej grzania dla 1. obiegu c.o.
(e)

e temperatura graniczna dla funkcji auto-
matycznego wytaczania ogrzewania (f)

e roznica zatgczen regulacji dwupunktowej (g)

wspotczynnik wzmocnienia (h)

e wspotczynnik korekcyjny (czton catkujacy) petli
regulacyjnej (i)

e ograniczenie temperatury minimalnej (j)

e odlegtos¢ punktéw poczatkowych krzywych
grzaniadla 1.i2. obiegu c.o. (k)

e nachylenie krzywej grzania dla 2. obiegu c.o. (I)

e wigcznik obiegu c.o. (m)

Rysunek 27 przedstawia fabryczne nastawy
elementow obstugi.



Rys. 27

b@ 71

60°C jele]

Ograniczenie maksy-
malnej temperatury (d)

Jezeli przetagcznik ustawiony jest na 60°C,
ograniczana jest temperatura zasilania tylko dla 2.
obiegu c.o. do maksymalnie 60°C, niezaleznie od
nastawionej krzywej grzania.

Taka nastawa stosowana jest jako dodatkowe
zabezpieczenie w instalacjach niskotemperaturo-
wych (np. przy ogrzewaniu podtogowym).

Jezeli przetacznik znajduje sie w potozeniu oo,
temperatura zasilania c.o. ograniczana jest przez
zadang krzywg grzania i jednoczesnie przez
warto$¢ ustawiong na termostacie kotta (np. 75°C).

TA 213 A1

& Wskazéwka: Pokretto powinno znajdowaé sie
zawsze W potozeniu koncowym. Potozenie
posrednie pozostawia regulator w stanie
nieokreslonym.

Zaleca sie zamontowac¢ dodatkowo termostat (B,)
w przewodzie zasilajacym ogrzewania
podtogowego, ktory przy przegrzaniu wytaczy
pompe obiegowa P, (patrz schemat elektryczny
Rys. 12).

28

5 ZO Nachylenie krzywej
%ﬁ}is grzania (e) dla 1. obiegu

T C.0.

7.2

Nachylenie krzywej grzania mozna nastawic
ptynnie w zakresie od 0,2 do 3,0 (rys. 29). Warto$¢
liczbowa wskazuje wzrost temperatury zasilania w
K (°C) przy spadku temperatury zewnetrznej o 1 K
(°C).
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Rys. 28
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Rys. 29

W celu doktadnego nastawienia nachylenia
krzywej grzania nalezy wyznaczyé najnizszg
temperature zewnetrzng (dla danej strefy
klimatycznej), przy ktérej temperatura na grzejniku
bedzie najwyzsza (temperatura zasilania).

W  przypadku nowych instalacji ogrzewania
temperatura obliczeniowa jestzreguty znana, ale w
przypadku starych nalezy postuzy¢ sie wartosciami
doswiadczalnymi.
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Przyktad obliczania nachylenia krzywej grza-
nia:

Zatozenie:

e dla ogrzewania grzejnikowego przy
temperaturze zewnetrznej -15°C max.
temperatura zasilania wynosi 75°C

e przy temperaturze zewnetrznej +20°C min.
temperatura zasilania wynosi 25°C

nachylenie krzywej grzania =

max. temp. zasilania - min. temp. zasilania
min. temp. zewnetrzna - max. temp. zewnetrzna
50°C

= —me = 143> 14

75°C-25°C
-15°C-20°C

Dla tego przykitadu za pomoca pokretla (e)
nastawi¢ wartos¢ 1,4 (nachylenie krzywej grzania),
a za pomocg pokretta (b) nastawi¢ wartosé¢ 25
(punkt poczatkowy = min. temperatura zasilania)

(rys. 14).

0 7.3 Temperatura graniczna
2 dla funkcji automa-
o0 tycznego wylaczania

c.o.(f)

Za pomocg tego pokretta zadawany jest punkt
automatycznego zatgczania i wytgczania
ogrzewania przy okreslonej temperaturze
zewnetrznej (15 do 25°C). Jezeli temperatura
zewnetrzna jest wyzsza od nastawionej wartosci
granicznej, pompy P, i P, oraz palnik zostajg
wytgczone. Zawor mieszajacy zamyka sie. Dzieki
temu nie trzeba recznie wigcza¢ za pomocg
pokretta na kotle funkcji przygotowania c.w.u.
(latem) lub przygotowania c.w.u. i ogrzewania

(zima).

Przyktad: W potozeniu ,20” ogrzewanie zostaje
wylaczone przy temperaturze zewnetrznej +20°C i
zatgcza sie automatycznie przy temperaturze
zewnetrznej ponizej+19°C (rys. 30).

2
l
15

Warto$¢ nastawy powinien wybra¢ uzytkownik
instalacji. Przy nastawie fabrycznejna funkcja ta
nie dziata i umozliwia wtaczenie ogrzewania przy
kazdej temperaturze zewnetrznej, np.
uruchomienie instalacji w $rodku lata.

s » 7.4 Roznica zataczania przy
MO regulacji dwupunktowej

A= (9)

W kottach z regulacja ptynng rozréznia sie dwa
tryby pracy:
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Regulacja ptynna:

Kociot regulowany jest bezstopniowo w zakresie
mocy minimalnejinominalne;j..

Regulacja dwupunktowa:

Przy zapotrzebowaniu ponizej mocy minimalnej
(np. przy wysokiej temperaturze zewnetrznej)
kociot wytacza lub wigcza sie.

Zadana warto$¢ liczbowa (5 do 25) oznacza
réznice temperatur w K (°C) miedzy punktem
zatgczania i wytgczania pracy kotta.

moc grzewcza
h
moc
nomi-
nalna [ T T T T T T T T T
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S |
“19‘)0\113
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mini- * ——————1
malna //
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i t
regulacja . czas
—wl—— regulacja ptynna —»

dwupunktowa

Rys. 31

Wskazowka:

W instalacjach grzewczych o matej pojemnosci
wodnej lub w przypadku matego zapotrzebowania
na ciepto (np. w okresie przejsciowym lub w
przypadku przewymiarowania) kociot moze
wytgczacizataczac sig czesciej.



¥~ Wskazoéwka: W takich przypadkach zaleca sie
ustawienie przetgcznika w potozeniu @

W tym potozeniu podczas regulacji dwupunktowej
réznica zataczen wyliczana jest automatycznie w
taki sposob, aby ograniczy¢ czestotliwosé
zatgczania. Nastawiona krzywa grzania odpowiada
Sredniej wartosci temperatury zasilania. To znaczy,
ze temperatura zasilania moze by¢ przejsciowo
wyzsza od nastawionej na krzywej grzania.

7.5 Wspotczynnik wzmocnie-

v : nia (h)

2 10

Wspotczynnik wzmocnienia powoduje zmiane
napiecia regulatora, tzn. przy zmianie temperatury
zasilania zmienia sie skok zaworu gazowego.
Wspotczynnik wzmocnienia nastawia sie ptynnie w
zakresie od 2do 10.
Dla typowych instalacji zaleca sie nastawienie
wartosci ,3”. Oznacza to, ze przy zmianie
temperatury zasilania o 1 K (°C) napiecie regulacji
zmieniasie 00,3 V.

¥~ Wskazéwka: W instalacjach grzewczych o
bardzo duzej pojemnosci wodnej (np. w przypadku
przebudowanej instalacji grawitacyjnej) zaleca sie
czasem nastawi¢ wyzszy wspotczynnik
wzmochnienia, aby faza podgrzewania odbywata sie
szybciej. Przy zbyt wysokim wspotczynniku
wzmochnienia w instalacja dochodzi do skokowych
zmian temperatury zasilania zwigzanych z
niepotrzebnym wytgczaniem kotta.

\ is o 7.6
2 10

Wspétczynnik korekcyjny (czton catkujacy) mozna
nastawia¢ ptynnie w zakresie od 2 do 10. Czton
catkujacy okresla predkos¢ korekcji temperatury
zasilania do wartosci zadane;.

Dla typowych instalacji zaleca sie nastawienie
wartosci ,5”. Oznacza to szybka korekcje wartosci
temperatury przy minimalnych zmianach
skokowych.

& Wskazéwka: Wyzsze wartos$ci nastawy
przyspieszajg wprawdzie korekcje temperatury, ale
dochodzi do duzych zmian skokowych, natomiast
nizsze wartosci nastawy zapobiegajg zmianom
skokowym, ale korekcja nastepuje bardzo powoli.

Wspoétczynnik kore-
kcyjny petli regulacyjnej
(i) (czton catkujacy)

3 4050 7.7 Ograniczenie tempe-
N ratury minimalnej (j)

Zakres ograniczenia temperatury minimalnej
wynosi od 10 do 60 (°C). Zaleca sie nastawi¢

20
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wartos¢ ,10”. W razie potrzeby mozna nastawic
takze wyzszg temperature minimalna.
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+20 +10 +0 -10 -20°C
temperatura zewnetrzna
Rys. 32

Temperatura zasilania dla 1. obiegu c.0. nie moze
nigdy spas¢ ponizej nastawionej wartosci
minimalnej, z wyjatkiem sytuacji, gdy nastawiona
dla funkcji automatycznego wytgczania
ogrzewania (rozdz. 7.3) warto$¢ graniczna
temperatury zostanie przekroczona lub gdy w
trybie ochrony przeciwmrozowej (3935) temperatura
zewnetrzna wzrosnie powyzej +4°C.

-20

»30@10 I
Y
A
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7.8 Odlegtosé¢ miedzy
punktami poczatkowymi
(k) (dla1.i2. obieguc.o.)

Odlegto$¢ miedzy punktami poczatkowymi
krzywych grzania dla 1. i 2. obiegu c.0. mozna
nastawic¢ ptynnie w zakresie od 0 do 40 (°C).

W potozeniu ,0” odlegto$¢ miedzy dwoma punktami
poczatkowymiwynosi 0, tzn. ze punkty poczatkowe
Ii1l krzywej grzania sg identyczne.

W potozeniu ,5” punkt poczatkowy krzywej grzania
Il (2. obieg c.0.) jest przesuniety réwnolegle o 5 K
(°C)w dot (rys. 33).

Wskazowka: Zmiana potozenia pokretta (b) (rys.
14) powoduje przesuniecie punktdw poczatkowych
obu krzywych grzania.

Jezeli punkt poczatkowy Il krzywej grzania ma
pozostaC¢ niezmieniony, nalezy odpowiednio
zmieni¢ odlegto$¢ miedzy dwoma punktami.
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Nachylenie krzywej
grzania (I) drugiego
obieguc.o.

Nachylenie krzywej grzania drugiego obiegu c.o.
mozna nastawi¢ ptynnie w zakresie od 0,2 do 3,0
(rys. 29). Wartos¢ liczbowa wskazuje wzrost
temperatury zasilania w K (°C) przy spadku
temperatury zewnetrznejo 1 K(°C).

W celu doktadnego nastawienia nachylenia
krzywej grzania nalezy wyznaczy¢ najnizsza
temperature zewnetrzng (dla danej strefy
klimatycznej), przy ktérej temperatura zmieszania
bedzie najwyzsza.

W przypadku nowych instalacji ogrzewania
temperatura obliczeniowa jest zreguty znana, ale w
przypadku starych nalezy postuzy¢ sie wartosciami
doswiadczalnymi.

Przyktad obliczania nachylenia krzywej grza-
nia:

Zatozenie:

e dla ogrzewania podiogowego przy
temperaturze zewnetrznej -15°C max.
temperatura zasilania wynosi 48°C

e przy temperaturze zewnetrznej +20°C min.
temperatura zasilania wynosi 20°C

nachylenie krzywej grzania =

max. temp. zasilania - min. temp. zasilania
min. temp. zewnetrzna - max. temp. zewnetrzna

48°C-20°C 28°C

15°C20°C _ 35°C

0,8
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Dla tego przyktadu za pomoca pokretta (I) nastawié
wartosc¢0,8.

W podanym przyktadzie punkt poczatkowy krzywe;j
grzania dla 2. obiegu c.0. wynosi 20°C i ustawia sie
go w sposob nastepujacy:

Punkt poczatkowy krzywej grzania dla 1. obiegu
c.o. jest nastawiony fabrycznie na 25°C (b) (rys.
14). Jezeli teraz za pomocag pokretta (k) nastawiona
zostanie wartos¢ ,-5”, szukany punkt poczatkowy
krzywej grzania dla 2. obiegu c.o. wynosi 25°C -
5°C=20°C.

Gdyby punkt poczatkowy krzywej grzania
pierwszego obiegu c.o. (b) miat np. wartos¢ ,30”,
odlegtos¢ migdzy punktami poczatkowymi (k)
nalezy nastawi¢ na wartos¢ ,10”, aby uzyskac
szukany punkt poczatkowy krzywej grzania dla 2.
obiegu c.0.20°C (30°C-10°C=20°C).

7.9.1 Wartos¢ obnizenia dla drugiego obiegu
c.0.

Warto$¢ obnizenia dla drugiego obiegu c.o.

wyliczona jest matematycznie.

Warto$¢ ta zalezy od nastaw nachylenia krzywych

grzania (e) dla pierwszego i (I) dla drugiego obiegu

c.o. oraz od wartosci obnizenia (c) dla pierwszego

obieguc.o.

I+I1
IH

Przetacznik obiegdéw c.0. mozna ustawi¢ w trzech
potozeniach zgodnie z opisem ponizej:
Potozeniel:

W tym potozeniu pracuje tylko 1. obieg c.0. Zawor
mieszajacy drugiego obiegu c.0. zamyka sie, a
pompa P, zostaje wylaczona. Jezeli temperatura
zewnetrzna spadnie ponizej +3°C, zatgcza sie
pompa P, i zawdr mieszajacy reguluje temperature
zasilania do +10°C (funkcja ochrony
przeciwmrozowej).

7.10 Przelacznik obiegéw
c.o.(m)

& Wskazéwka: Polozenie to nalezy wybrag,
jezeli w okresie przejsciowym ogrzewanie
podtogowe ma by¢ wytaczone.

Potozenie | +II:

W tym potozeniu pracujg oba obiegi c.o.
(ogrzewanie grzejnikowe i podtogowe).
Temperatury regulowane sg na podstawie
zadanych czasow i krzywych grzania.

& Wskazéwka: Polozenie to nalezy wybrag,
jezeliwymagane jest ciggte ogrzewanie.



Potozeniell:

W tym potozeniu pracuje tylko drugi obieg c.o.
Woda w kotle regulowana jest do temperatury 0 5 K
(°C) wyzszej od wartosci zadanej dla obiegu
zmieszania (2 obieg c.o.). Obie pompy pracuja.

¥ Wskazéwka: Potozenie to nalezy wybraé, gdy
pomieszczenia wyposazone W grzejniki nie beda
ogrzewane.

Zawory przygrzejnikowe (termostatyczne)
zamkna¢, aby grzejniki nie nagrzaty si¢ w wyniku
dziatania pompy P,.

8 Wskazowki ogoine

TA 213 A1 jest regulatorem sterowanym
mikroprocesorem. Regulacja z drugiego poziomu
obstugi (poziomu serwisowego) odbywa sie z
pewnym opoznieniem czasowym. Co 30 sekund
procesor poréwnuje wszystkie wartosci zadane z
rzeczywistymi i w razie potrzeby przeprowadza
odpowiednie korekty. Regulacja z pierwszego
poziomu obstugi (poziomu uzytkownika) odbywa
sie zopdznieniem ok. 2 sek.

8.1 Krotkainstrukcja obstugi(rys. 2)

W opakowaniu z programatorem znajduje sie
krétka instrukcja obstugi, w ktérej w punktach
przedstawione zostaty najwazniejsze uwagi. Na
odwrocie zapisane sg nastawy fabryczne dla
drugiego poziomu obstugi.

8.2 Ochrona przed zablokowaniem si¢
pompy

Funkcja ta ma zapobiec zablokowaniu sie pompy

obiegowej c.0. podczas dluzszych przerw w

eksploatacji (np. w okresie letnim). Po kazdych 24

godzinach przerwy pompa zataczy sie

automatycznie na 30 sekund.

Regulator nadzoruje i zatacza pompe c.o. P,.

Funkcja ochrony przed zablokowaniem sie pompy

dziata tylko przy wigczonym kotle.

8.3 Ochronaprzeciwmrozowa
Regulator TA 213 A1 wyposazone jest w funkcje
ochrony przeciwmrozowej, ktéra przy
temperaturze ponizej +3°C zalgcza pompe
obiegowg. Temperatura regulowana jest do
wartosci minimalnej (patrzrozdz. 7.7).

Pompa P, pracuje, zawoér mieszajacy reguluje
temperature do +10°C.

8.4 Przygotowanie c.w.u.

W regulatorze wbudowany jest modut
priorytetowego przygotowania c.w.u.

Jezeli z regulatora wysytany jest sygnat
zapotrzebowania na ciepto, pompa P, wytaczy sie,
a zawOr mieszajacy zostanie zamknigty. Zawor

TA 213 A1

hydrauliczny w kotle przetagcza sie¢ - pompa P,
taduje zasobnik c.w.u.

8.5 Ogrzewanie podiogowe

Przy programowania zegara sterujgcego nalezy
uwzgledni¢ bezwtadnos¢ instalacji, ktéra wymaga
ustawienia wczesniejszego w poréwnaniu do
ogrzewania grzejnikowego poczatku pracy
obnizonejiogrzewania.

8.6 Nastawy kotta

Latem przy prawidtowej nastawie regulatora
reczne ustawienie regulatora temperatury zasilania
w potozeniu " nie jest konieczne. Zadanie to
przejmuje regulator TA213 A1.

Pokretto regulacji temperatury zasilania na kotle
dziata dla 1. i 2. obiegu c.o. Dlatego przy
wspotpracy z regulatorem pogodowym pokretto
regulacji temperatury zasilania na kotle powinno
by¢ nastawione na warto$¢ obliczeniows, tzn. na
max. temperature zasilania przy najnizszej
temperaturze zewnetrznej.

W przypadku nastawionej na regulatorze funkciji
ochrony przeciwmrozowej pokretto regulacji
temperatury na kotle nalezy ustawi¢ przynajmniej w
potozeniu 1. W przeciwnym wypadku pompa
obiegowa bedzie wytgczona nawet przy
temperaturze zewnetrznej ponizej +3°C, a funkcja
ochrony przeciwmrozowej dla 1. obiegu c.o. nie
bedzie juz dziata¢.
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9 Nastawy regulatora

Nastawa

Element obstugi Symbol fabryczna Nastawe wykonat ...| Nastawe wykonat ...
Przetacznik trybu pracy (a) sﬁg
w0\ e |+ Bk
Punkt poczatkowy krzywej 22 wZ
grzania (b) 10@40 25
50
Nocne obnizenie temp. (c) LRz
eo@m 20
Ograniczenie temperatury
maksymalnej (d) b@ oo
60°C o
Nachylenie krzywej 1208 20
grzania | (e) 0 0'6@2‘6 1,6
|Ié0,2 3,0
Wartos¢ graniczna temp.
dla funkcji automatycznego 2
wytaczania ogrzewania (f) Lé.is‘}of' e
Histereza dla regulacji . »
dwupunktowej (g) Dm 25 °
s °
Wspétczynnik wzmocnienia (h) B
V 4 8 3
2 10
Wspotczynnik korekceyjny dla .
petli regulacyjnej 4 8 5
(czton catkujacy) (i) 26}10 |
Ograniczenie temperatury ©
minimalnej (j) 2 50 10
10 60
Odlegtos¢ miedzy punktami 20
poczatkowymi krzywych -30@'0,1 -5
grzania (k) 00 22
Nachylenie krzywej 12,8 20
grzania Il (I) ' 25 &0 0.6
Ao
Przetacznik obiegéw c.o. (m)
I+ 1
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Nastawa zegara

10

Programowanie

przycisna¢
przycisk

Pon.

Wi.

Czw.

Sob.

Niedz.

praca normalna

praca obnizona

1. cykl
zalgczania

5 praca obnizona ﬁ A‘v

[$)

(@]

Q2

Q

(]

— praca normalna HWA‘V
2. cyk -
zataczania

praca obnizona m A‘v

praca normalna H"HA‘V
1. cykl —_—
zatgczania b

s praca obnizona A A‘v

S

(@]

Q0

Q

(]

= praca normalna A‘v
2. cykl —
zalgczania —
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10  Funkcje robocze

w przetaczniku hydraulicznym)

Kociot Regulator
Nastawy regulatora Temperatury
poUn;pa p%nl;pa zawor mieszajacy M1
I n
AF > +4°C WYL. Wyr. |Zamyka
:%EE AF < +3°C ZAL* ZAL. |regulacjado +10°C
W regulacja zgodnie z II.
<O @ GT " =" oder ] ZAt. ZAt. krgywajgrzgnia
¢ axaxi} AF < GT "15" bis "25"
# 3 ; -
:gi: GT " =" oder ZAL. ZAL. | ednasia zgodnie 21l
AF < GT "15" bis "25"
regulacja zgodnie z II.
- ZAt. ZAt. krgywajgrzgnia i przy temp.
zewn. -20°C
2 AF >+20°C ZAL. Wyt |Zzamyka
Lé @25 20°C ° ZAL ZAL regulacja zgodnie z II.
15 0 AF <+19°C ) © | krzywa grzania
- ZAt. Wyt |Zamyka
|
HH AF < +3°C ZAL. ZAt. |regulacja do +10°C
regulacja zgodnie z II.
1 1 I - ZAL. ZAL. krgywajgrzgnia
regulacja zgodnie z II.
L+l - ZAt. ZAL. (e oo
priorytet c.w.u. (brak napiecia ZAL. Wy, |Zzamyka

*) pokretto regulacji temperatury zasilania na kotle

przynajmniejw potozeniu 1

AF - temperatura zewngtrzna

GT - temperatura graniczna
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